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Abstractor EP0271366 

Remote-control interrupter of the type comprising 
an auxiliary change-over switch interposed 
between the coil of the said interrupter and two 
parallel control conductors. The prop (5a) for the 
moving contact of this auxiliary change-over 
switch Is mounted pivotably on the moving prop 
(3a) for the main contacts of this interrupter. 
Elastic thrusting means tend to ensure stability of 
the prop (5a) for the moving contact of the switch 
in each of its positions. However the arrangement 
Is such that the kinematics of this prop (5a) 
includes two separate axes of tilt (C-D and E-F) 
which lie on either side of the axis of tilt (A-B) of 
the mechanism of the Interrupter. Thus, the tilting 
of this prop (5a) into a new position can thus take 
place only after tilting of the mechanism of the 
interrupter. This interrupter can be employed for 
any of the usual uses of interrupters of this type. 
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Description 

Contrairement aux contacteurs, les t^l^mpteurs 
poss&dent deux positions stables, lis sont habituel- 
lement commandos par des impulsions qui allmen- 
tent leur 6lectroalmant ; lequel, par rinterm^diaire 
d'un m^canisme appropri^, inverse la position des 
contacts a commander. 

On connait d4j^ par example du document US- 
A-3 713 055 un t^lirupteur correspondent au 
pr^ambule de la revendication 1 . 

Grice h la commande par impulsions, les i6\6- 
rupteurs pr^sentent, par rapport aux contacteurs, 
I'avantage dp ne pas n^cessiter le maintien d'un 
courant dans le bobinage. 

Par centre, dans le cas d'une commande ^ 
distance, on n*est pas toujours en mesure de 
connattre la position des contacts, k mdins d'utili- 
ser un voyant de contrdle. 

Un autre inconvenient des t6l4rupteurs. appa- 
rait lorsqu'ils sont couples en parallele, c*est-k-dire 
lorsqu*un poussoir est raccord4 k plusieurs t^l^rup- 
teurs. Dans ce cas, 11 arrive, lorsque les impulsions 
de commande sent trop brdves, que certains t6\6' 
rupteurs ne basculent pas, alors que les autres 
basculent normalement, les temps de r^ponse pou- 
vant etre legerement diff^rents. Dans ce cas. les 
contacts de t4l§rupteurs ne se trouvant plus en 
concordance, il peut en r^sulter des d^sordres 
graves et en tous cas, la n^cessit^ de faire interve- 
nir un professlonnel pour le d^pannage. 

Pour paflier ces inconv^nlents, il a ^t^ imaging 
de munir les t^l^rupteurs d'un inverseur auxiliaire 
insert sur son circuit de commande de fa$on k 
assurer cette commande' par I'un ou I'autre de 
deux conducteurs distlncts comportant respective- 
ment un poussoir de mise en marche et un pous- 
soir d'arret. eet inverseur 4tant lui meme actlonn^ 
par le m^canisme du t^l^rupteur lors du fonctionr 
nement de celui-cl. Ainsi, un tel teldrupteur inter- 
rompt lui-meme Timpulslon qui provoque son bas- 
culement, dans un sens ou dans i'autre. 

Dans un tel t^i^rupteur, I'impulsion envoy^e 
dans Tun des conducteurs de qommande, k partir 
du poussoir de mise en marche. provoque la fer- 
meture des contacts princlpaux, alors que I'impul- 
sion envoy^e dans I'autre conducteur, k partir du 
poussoir "arret", provoque Touverture de ces me- 
mos contacts. Cost I'^nergle cinetique de I'ensem- 
ble des pieces en mouvement qui permet alors le 
passage du point mort du mecanisme du t^l^rup- 
teur et I'achevement de la course des organes 
mobiles. 

Dependant il peut arriver qu'une impulsion de 
commande, tr^ brdve, ne foumisse pas I'^nergie 
necessaire au franchlssement du point mort. SI. 
dans un tel cas, certains telerupteurs venaient k se 
d^caler, Timpulsion sulvante, de dur^e correcte, les 



recaleralt. En effet, seuls les telerupteurs n'ayant 
pas 6t6 inverses recevraient I'impulsion de com- 
mande. 

Toutefois, lors des in:\pulsions trop brdves, il 
6 peut arriver que Tinverseur auxiliaire, commandant 
la bobine du t^lerupteur, s'immobilise dans sa po- 
sition de point mort. Cela se produit lorsque la 
durde de I'impulsion correspond exactement k 
r^nergie necessaire pour amener le mecanisme d.u 
70 teierupteur k son point mort. Dans un tel cas les 
deux contacts de I'inverseur se trouvant alors cou- 
pes simultanement. En consequence, le teierupteur 
se trouve immobiiise dans cette position et on est 
dans rimposslbilite de le manoeuvrer eiectrlque- 
75 ment. 

Les soins que Ton apporte k fabrication d'un 
tel appareil peuvent reduire ce risque, mais no 
peuyent pas le supprimer compldtement ; en effet 
les ressorts qui assurent le basculement et la stabi- 
20 lite des deux positions extrimes devlennent Inope- 
rants au passage du point mort, car lis provoquent 
au cpntraire des frottements qui sont k leur maxi- 
mum et qui favorisent une immobilisation dans 
cette position. 

25 C'est pourquoi la presente invention a pour but 

de realiser un teierupteur du type en cause, c'est- 
a-dire un teierupteur pourvu d'un inverseur auxiliai- 
re, dont la conception est telle que le mecanisme 
de celui-ci ne peut en aucune fagon se trouver 

30 immobilise dans la position d'buverture des deux 
contacts de cet inverseur. 

A cet effet le teierupteur selon I'invention est 
caracterise en ce que 

- le support du contact mobile de son inver- 
ts! seur auxiliaire est monte pivotant sur le sup- 
port mobile des contacts principaux dudit te- 
ierupteur, 

- des moyens eiastiques de poussee tendent k 
assurer la stablllte du support du contact 

40 mobile de I'inverseur dans chacune de ces 

positions, 

- mais I'agencement est tel que la cinematique 
de ce support comporte deux axes distincts 
de basculement, qui sont situes de part et 

45 d'autre de I'axe de basculement du mecani- 

sme du teierupteur, 

- et que le basculement de ce support dans 
une nouvelle position de fermeture ne peut 
avoir lieu qu'apres basculement du mecani- 

50 sme du teierupteur. 

Dans ces conditions, il ne peut done y avoir en 
aucune fagon Immobilisation du support du contact 
mobile de I'inverseur auxiliaire dans une position 
d'ouverture de celui-ci. 

55 Dans une forme de realisation avantageuse du 

present teierupteur. le support du contact mobile 
de son inverseur auxiliaire est constitue par un bras 
monte pivotant sur le support mobile des contacts 
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principaux et formant tin . syst§me ^' genoujll^re 
avec un ^tdment portant un ressprt de pouss^e et 
dont Vextr6m\t6 opposes s'articule elle-meme sur 
le support mobile des contacts principaux, cepen- . 
dant que les contacts fixes de Tinverseur sont. 5 
disposes de part et d'autre de i'axe de bascule- 
ment du m^canisme dat^l^rupteur. . 

Le m^canisme ainsi constitu4 pr^sente une 
trfes grande flabilltd de fonctionnement Par ailleurs 
son installation k i'int^rieur du t^l6rupteur corres- io 
pondant est trds facile k r^aliser. 

Cependant d'autres particularit^s et avantages 
du t^l^rupteur selon I'lnvention apparattront au 
cours de la description sulvante. Celle-ci est don- 
n^e en r^f^rence au dessin annex^ k simple titre ts 
indicatif, et sur jequel : 

La figure 1 reprSsente le schema de branche- 
ment d'un t^l^rupteur pourvu d'un inverseur 
auxiliaire. 

La figure 2 repr^sente le branchement en paral- 20 
\k\e de plusieurs tel^rupteurs de ce ..type sur 
deux cpnducteurs de commande, correspondant 
respectivement h la fonction. "marche" et 
"arrer. 

. La figure 3 est une vue sch^matique en plan de 25 * 
dessus de rjnstallation de Tinverseur auxiliaire 
d*un tSl^rupteur selon I'inventlon dans le support 
mobile des contacts principaux de celui-ci. 
La figure 4 est une vue simllaire illustrant le 
fohctionnemeht de cet Inverseur aiuxiliaire. 30 
La figure 5 est une vue en perspective des 
organes principaux de cet Inverseur, ceux-cl 
4tant reprdsent^s avant leur montage h Tint^- 
rieur du support des contacts principaux du t§l6- 
rupteur. 35 . 

La figure 6 est une vue en perspective de ces 
memes organes apr^s assemblage et montage 
k rint^rleur d'un logement prdvu dans le support 
mobile des contacts principaux du t^l^rupteur 
correspondant. .40 
La figure 7 est une vue en didvation de cdX6 
d*un exemple de realisation d'un t^l^rupteur se- 
lon I'invention. 

La figure 8 est une vue partielle simllaire du 
cot^ oppose de ce meme tei^rupteur. 45 
Comme indiqu6 ci-dessus, la figure 1 illustre le 
mode 'de brianchement d'un t^l^rupteur k inverseur 
auxiliaire. Ce teierupteur,-qui est designe par la 
reference g^n^rale 1, comprend une bobine 2 ac- 
tionnant le support mobile 3 du ou des contacts so 
principaux h commander. 

L'inverseur auxiliaire de ce t^l^rupteur est inse- 
rt dans le circuit 4 d'alimentation de la bobine 2 et 
le support 5 de son contact mobile est lui-meme 
actionne par cette bobine. Sur les deux contacts 55 
fixes 6 et 7 de cet inverseur auxiliaire sont bran- 
ches deux conducteurs de commande 8 et 9 com- 
portant chacun un poussoir 10 pu 11 .dont I'un . 



correspond ^ la fonction "mise en marche" et 
J'autre k la fonction "arret". 

Ainsi quMt a (Mjh 6x6 indtque, rimpulston en- 
voy^e. dans .le cqnducteur 8, k partir du poussoir 
10 de mise en marche, prdvoque la fermeture du. 
ou des contacts principaux 3 du tei^rupteur ainsi 
que I'inverslon du contact mobile 5 de l'inverseur 
auxiliaire. lequel vient se placer contre le second 
contact fixe 7 de celul-ci. Dans ces conditions, 
Tactionnement ulterieur. du poussoir 11 sera en 
mesure :d'assurer {'alimentation de la bobine 2 du 
teierupteur pour provoquer Touverture du ou des 
contacts principaux 3^ ainsi qu'uhe houvelle inver- 
sion du contact mobile 5 de l'inverseur auxiliaire. 

Comme. represents sur la figure 2, II est possi- 
ble . de connecter en parall^le. la commande de 
plusieurs teierupteurs 1 de ce type. Ceci permet 
de commander le fonctionnement de Tensemble de 
ceux-ci k] partir de deux poussoirs communs 10 et 
11. Cependant Tun ou Tautre des teierupteurs, ou 
chacun d'eux, peut egalement §tre commande par 
un poussoir local 12 conhecte directement k la 
bobine du teierupteur correspondant. 

Les figures 3 et 4 sont des yues schematiques 
illustrant le principe de fonctionnement de l'inver- 
seur. auxiliaire prevu dans le teierupteur selon Tin-^ 
vention. Sur ces figures les organes qui correspon- 
dent k ceux representes sur les schemas des 
figures 1 et 2 sont indiquds par les m§mes chiffres 
de ireference affectes de I'indice "a".. 

Dans I'exemple represente, le support mobile 
des contacts principaux du teierupteur correspon- 
dant est constitue par un coullsseau 3a se ddpla- 
gar\X selon un axe Z-Z'. Les deux c6ntacts>fixes 6a 
et 7a de l'inverseur auxiliaire sont alors disposes 
eh regard de ce coulisseau 3a sur une Hgne MN 
parall^ld k i'axe de deplacement de celui-ci, et de 
part et d'autre de I'axe de basculement A-B des 
contacts principaux du teierupteur. Comme decrit 
par la suite, ce sont du reste les positions ainsi 
pre vues pour ces deux contacts fixeis qui determi- 
nent les deux axes de basculement de l'inverseur 
auxilalre. Quant au support du contact mobile de 
cet Inverseur, il consiste en un bras 5a monte 
pivotant en un point intermediaire O de sa lon- 
gueur, sur le coulisseau 3a. * 

Comme represente sur les figures 5 et 6, ce 
k)ras pivotant peut consister en une palette metalli- 
que dont I'une des extre.mites porte un double 
contact 13 constituant.le contact mobile de l'inver- 
seur auxiliaire. L'extremite opposee .14 de cette 
palette est engagee ^ I'interieur d'une cage 15 en 
matiere isolante mouiee. Cette cage comporte 
deux encoches 16 en forme de V & rinterieur 
desquelles sont engagees deux epaulements -17 
prevus sur les bords de la palette 5a. Ainsi, le fond 
des encoches 16 de la cage 15 materialise I'axe O 
de pivotement de cette palette, laquelle peut se 
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d^battre h rintSrieur d'une ouverture 18 de la cage 

L'extr^mlt^ 14 de la palette 5a se temnine par 
una points 14a qui est engag^e k rint^rieur de 
Tune des extr^mit^s 4vas^es 19 d'une pi^ce tubu- 
laire 20 en forme de rivet creux. Cete pifece sert de 
support h un ressort de pression 21 qui prend 
appul dans le fond d'un siege 22 pr^vu dans la 
cage 15. L'extr^mlt^ oppos^e de ce ressort fait 
pression sur TextrSmit^ 14 de la palette 5a de 
fagon h assurer la stability de celle-ci dans Tune et 
Tautre de ses deux positions extrimes de fermetu- 
re des contacts correspondants. 

L'ensemble ainsi constitue est plac^ k I'lnt^- 
rieur d'un logement 23 pr^vu dans le coulisseau 3a 
du t^l^rupteur. II faut noter que ce logement 23 
peut recevoir indiff^remment la cage 15 ou un jeu 
de contacts classique dans le cas ou Ton voudrait 
r^aliser un t^l^rupteur ordinaire. La liaison ^lectri- 
que du contact mobile 13.avec la bobine de ce 
tel^rupteur est assur^e par une tresse m^tallique 
24 qui est soudee sur le guide tubulaire 20 portant 
le ressort 21. 

Grace h I'agencement prevu, la palette 5a s'ar- 
ticule h rint€rieur de I'extr^mit^ conrespondante du 
guide tubulaire 20 servant d'^l^ment de support 
pour le ressort 21 . Quant h Textr^mit^ opposie de 
ce ressort, elle peut s'articuler elle-meme en quel- 
que sorte dans le fond de son siege 22 par flexion 
^lastique des spires de ce ressort. L'ensemble 
ainsi r6alis6 constitue un m^canisme elastique k 
genouill^re dont la position instable de point mort 
est d^termln^e par I'alignement de la palette 5a sur 
la ligne transversal X-Y passant par Va>^e O et le 
point central d'appui du ressort 21. Dans cette 
position celui-ci se trouve comprlm^ au maximum. 

Lorsque le coulisseau 3a du tel^rupteur se 
trouve dans Tune de ses positions extremes, par 
exemple celle representee k la figure 3, la palette 
5a est maintenue stable dans une position d'angu- 
lation par rapport h I'dl^mpnt 20 portant le ressort 
21. Ainsi le contact mobile 13 est alors maintenu 
centre le contact '6a. Cependant lorsque le coulis- 
seau 3a se trouve dans sa position extr§me oppo- 
see, la pliure du mecanisme k genouill&re. consti- 
tue par la palette 5a et reiement 20, est el1e-rh§me 
inverse de sorte que le contact mobile 13 est alors 
maintenu stable centre le contact fixe 7a. 

Mais grace a Tagencement prevu le mecani- 
sme de rinverseur auxillaire poss^de deux axes 
distincts de basculement, respectivement C-D et E- 
F qui sont disposes de part et d'autre de Taxe de 
basculement A-B du mecanisme du t^lerupteur et 
sont suffisamment espac^s Tun de Tautre. Chacun 
de ces axes de basculement est determine par 
ralignement de la ligne transversale X-Y deja defi- 
nie, avec I'axe du contact mobile 13 dans sa posi- 
tion d'appui sur I'un ou I'autre des contacts fixes 6a 



et 7a. Or c'est Texisteace de ces deux axes do 
basculement. et leurs positions respectives qui per- 
mettent d'^viter que I'inverseur auxiliaire puisse 
rester dans une position d'ouverture lors du fonc- 

5 ^ tionnement du tei^rupteur. 

En effet, lorsqu'^ partir de la position represen- 
tee k la figure 3 le coulisseau 3a est deplace dans 
le sens de la fieche F1 et que la ligne transversale 
X-Y de I'inverseur vient en coTncidence avec I'axe 

10 de bascujement A-B du mecanisme du teierupteur 
(position qui est representee k la figure 4), ceci ne 
suffit pas pour provoquer le basculement de la 
palette 5a. Pour ce basculement il est necessaire 
que le coulisseau 3a poursuive son mbuvement 

IS jiisqu'^ ce que la ligne transversale X-Y de rinver- . 
seur soit deplacee au-del^ de I'axe de bascule- 
ment C-D dont la position est d^finie par le point 
d'appui sur le contact fixe 6a. 

Ce n'est done que bien apr^s le .franchisse- 

20. ment de i'axe A-B du mecanisme du teierupteur 
que peut avoir lieu le basculement de rinverseur 
auxiliaire. Dans ces conditions si, pour une des 
raisons exposees dans le preambule de la presente 
description, il se produit une immobilisation du 

25 ' mecanisme du teierupteur dans sa position de 
point mort, I'inverseur auxillaire ne risque pas de 
se trouver alors lui-meme en position d'ouverture. 
puisque sa palette 5a n'a pas encore ete actionnee. 
En consequence on est ainsi assure que cet inver- 

30 seur pourra transmettre ensuite k la bobine du 
teierupteur, I'impulsion suivante qui ach^vera ie 
basculement de celui-ci. 

Bien entendu, le meme phenom^ne se produit 
lors du deplacement du coulisseau 3a en sens 

35 inverse. En effet, . le basculement de I'inverseur ne 
pourra avoir lieu qu'apres que la ligne transversale 
X-Y de I'inverseur ait largement de passe I'axe de 
basculement A-B du mecanisme du teierupteur et 
ait atteint le se^cond axe de basculement E-F de 

40 I'inverseur auxiliaire. 

Les figures 7 et 8 representent un exemple de 
realisation pratique d'un teierupteur selon FR-A-2 
309 032 equipe d'un inverseur auxillaire selon I'in- 
vention. Ce teierupteur comporte un boitier 25 de 

45 forme plate renfermant k la fois le systeme magne- 
tique de commando de celui-ci airisi que le meca- 
nisme associe. II est done prevu une bobine 26 
actionnant une armature mobile 27. Celle-ci porte 
une bielle de poussee 28 dont I'extremite opposee 

50 actlonne un balancier 29. Ce dernier constitue I'or- 
gane de commande du coulisseau 3a portant les 
contacts principaux du teierupteur. 

Comme represente sur la figure 7, ces 
contacts 29 sont montes, en leur milieu, k Vlnie- 

55 rieur d'un logement 30 prevu sur i'une des faces 
de la partie inferieure du coulisseau 3a.. Quant k 
I'inverseur auxiliaire precedemment decrit. il est 
porte par la face opposee de la partie inferieure du 
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coiilisseau 3a, laquells face est representee sur la 
figure 8. C'est done sur cette face que le coulls- 
seau 3a comporte un iogement 23 h rinterieur 
duquel est p)ac§e la cage, 15 contenant les organes. 
constitutifs de rinverseCir auxiliaire. s 

Quant aux contacts fixes 6a et 7a de cet inver- 
seur, lis sent pr^vus en regard di9 la partie corres- . 
pondante du coulisseau 3a. comme ddj^ d^crit 
prec6demment. 

Ainsi le montage de cet inverseur auxiliaire io 
dans le present t^ldrupteur est dxtr§mement facile 
h r^aliser ^t la presence de cet inverseur ne soul§- 
ve aucun© difficult^ particuli^re pour la fabrication 
et le montage du present t^ldrupteur. 

Cependant .il va de soi ique le t^l^rupteur repr6- 75 
sente aux figures 7 et 8 ne constitue qu'un exenri- 
pie de realisation. En effect pour sa partie corres- . 
pondarit h la fonction meme de tei^rupteur, la 
conception de I'appareil et son agencement pour- 
ralent etre dlff^rents. le mecanisme d'inverseur d^- 20 
crit precedemment pouvant §tre adaptd h differents 
types de teierupteurs. 

Revendlcations . 

25 

.1. reierupteur du type comportant un inverseur 
auxiliaire command^ par tui-m§me et interpose 
entre la bobihe dudit teierupteur et deux 
cohducteurs parail5les de commande renfer- 
mant respectivement un poussoir de miso en 30 
marche et un poussoir d'arret. le support (5a) 
* du contact mobile de cet inverseur auxiliaire 
etant monte sur le support mobile (3a) des 
contacts principaux de ce teierupteur entre 
. deux positions distinctes de fermeture deterhni- as 
riees par le deplacement de ce support mobile 
(3a) dans un sens ou dans {'autre, caracterise 
en ce que : 

- le support (5a) du contact mobile de 

- I'inverseur auxiliaire est monte pivbtant 4o 
sur le support nhobile (da) des contacts 
principaux dudit teierupteur, 

- des moyens eiastiques de poussee ten- 
- dentil assurer la stabilite du support (5a) 

du contact mobile de Tinverseur dans 45 
chacune de ces positions, 

- ledit support (5a) comporte deux axes 
distincts de basculement (C-D et E-F), 
qiii sont situes de part et d'autre de I'axe 

de basculement (A-B) du rhecanisme du so 
. teierupteur, 

- et que le basculement de ce support (5a) 
dans une nouvelle position ne peut ainsi 
avoir lieu qu'apr^s depassement du point 
mort du mecanisme de teierupteur lois 55 
de son basculement. 

2. Teierupteur selon la revendication 1 caracteri- 
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se en ce que le support du contact mobile (13) 
de son Inverseur auxiliaire est constitue par un 
bras (5a) monte jpivotant sur le support mobile 
(3a) des contacts, principaux et formant un 
systdme ^ genouill^re avec un element (20) * 
pprtant un ressort de poussee (21) et dont 
Textremite opposee s'articule elle-m§me sur le 
support mobile (3a) des contacts principaux, 
cependant que les contacts fixes (6a, 7a) de 
I'inverseur sont disposes de part et d'autre de 
I'axe de basculement (A-B) du nriecanisme du 
teierupteur, de fagon h determiner, pour I'in- 
verseur auxiliaire, deux, axes distincts de bas- 
culement (C-D et E-F) situes jde part det d'au- 
tre de cet axe (A-B). 

3. Teierupteur selon la revendication 2. caracteri- 
se en ce que le bras pivotant (5a), portant le 
contact mobile 13 de I'inverseur auxiliaire. est 
constitue. par une palette dont Textremite (14), 
opossee h ce contact, est placee h I'interieur 
d'une cage (15) contenant egalenrient reiement 
(20) servant de support au ressort de poussee, 
I'ensemble etant dispose h I'interieur d'un Io- . . 

gerrieht (23) prevu dans le support mobije (3a) * 
.des .contacts principaux du teierupteur. : . 

Claims . 

1. A remotely controllable ON^OFF switch of the 

type including an auxiliary invertei' switch con- tt-j 
trolled by said ON-OFF switch itself and con- ' 
nected between the solenoid of said ON-OFF . -VL 

switch and two parallel control leads connected .: 
respectively to one ON push-button and tOtOne a:^* :? 

OFF push-button, the support (5a) for the mov- 
able contact piece of said auxiliary inverter 
switch being mounted on the movable, support 
(3a) of the main contact pieces of said ON- 
OFF switch between two separate cljosing posi- 
tions determined by the displacement of said 
movable support (3a) in either direction, 
characterized in that : 

- the support (5a) of the movable contact 
piece of the auxiliary inverter switch is 
pivotally mounted on the movable sup- 
port (3a) of the main .contact pieces of 
the said remotely controlled ON-OFF 
switch, 

- resilient pressure means are provided for 
ensuring the stability of the support (5a) 
of the movable contact piece of the in- 
verter switch in each of said closing posi- • 
tions, 

- said support (5a) has two separate rock- 
ing axes (C-D and E-F) which are located 
on both sides of the rocking axis (A-B) of 
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the mechanism of the ON-OFF switch, 
and In that the rocking motion of said 
support (5a) into a new position may thus 
take place only after said mechanism of. 
the ON-OFF switch has moved beyond s 
its dead centre position during its rocking 
motion. 



2. A remotely controllable swjtch according to 
Claim 1, characterized in that the support of io 
the movable contact piece (13) of the auxiliary 
Inverter is constituted by an arm (5a) pivotally 
mounted on the movable support ^a) of the 
main contact pieces and forming a toggle joint 
device with an element (20) carrying a pres- is 
sure spring (21), the opposite end of said 
element being pivotable on the movable sup- 
port (3a) of the main contact pieces, while the 
fixed contact pieces (Oa, 7a) of the inverter 
switch are arranged respectively on both sides 20 
of the rocking axis (A-B) of the mechanism of 

the main switch, so as to determine, for the 
auxiliary inverter switch, two separate rocking 
axes (C-D and E-F) located on both sides of 
said rocking axis (A-B). 25 

3. A remotely controllable switch according to 
Claim 2, characterized in that the pivotable amn 
(5a) carrying the movable contact piece (13) of 

the auxiliary Inverter switch is formed of a 30 
blade, the end (14) of which being opposite to 
said contact piece (13) is accomodated within 
a cage (15) which also contains the element 
(20) serving as a support for the pressure 
spring, the assembly being accomodated in- 35 
side a recess (23) provided in the movable 
support (3a) of the main contact pieces of the 
remotely controllable switch. 

Patentansprtiche 40 

1- Ferngesteuerter Schalter mit einem von die- 
sem gesteuertem Hilfsumschalter, der zwi- 
schen der Spule des ferngesteuerten Schalters 
und zwei parallel vorgesehenen Steuerleitun- 45 
gen angeordnet ist, die einen Druckschalter 
zum Einschatten bzw, einen Druckschalter zum 
Ausschalten aufweisen, wobei der Trager (5a) 
des beweglichen Kontaktes des Hilfsumschal- 
ters auf dem beweglichen TrSger (3a) der so 
Hauptkontakte des ferngesteuerten Schalters 
zwischen zwei bestimmten Schliefistellungen 
beweglich angeordnet ist, die durch die Ver- 
schiebung des beweglichen Tragers (3a) in der 
einen oder anderen Richtung festgelegt sind, 
dadurch gekennzeichnet. 6aB der Trager (5a) 
des beweglichen Kontakts des Hilfsumschal- 
ters schwenkbar auf dem beweglichen Trager 



(3a) der Hauptkon-takte des ferngesteuerten 
Schalters angjeordnet ist, da^ elastische Mittel 
zum Aufbringen von Druck vorgesehen sfnd, 
die die StabilitSt des Trsigers (5a) des bewegli- 
chen Kontakts des Hilfsumschalters In jeder 
seiner Stellungen sicherstellen, daS der TrSger 
(5a) zwei festgelegte Kippachsen (CtD und E- 
F) einnehmen kann. die zu belden Selten der 
Kippachse (A-B) des ferngesteuerten Schalters 
angeordnet sind. und daR das Kippen des 
Tragers (5a) in eine neue Stellung nur nach 
dem Durchlaufen des Totpunkts der Mechanik 
des ferngesteuerten Schalters wShrend dessen 
KIppvorgang mSglfchst ist. . 

2. Ferngesteuerter Schalter nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Trager des be- 
weglichen Kontaktes (13) seines Hilfsumschal- 
ters von einem Arm (5a) gebildet ist, der 
schwenkbar auf dem beweglichen Trager (3a) 
der Hauptkontakte angeordnet ist und mit ei- 
nem Element (20). welches eine Druckfeder 
(21) trMgt und deren ahderes Ende auf dem 
beweglicheri Trager (3a) der Hauptkontakte 
schwenkbar abstOtzt. ein kniehebelsystem bil- 
det. wahrend die ortsfesten Kontakte (6a, 7a) 
des Hilfsumschalters zu beiden Seiten . der 
Kippachse (A-B) der Mechanik des ferngesteu- 
erten Schalters in der Weise angeordnet sind, 
daB fOr den Hilfsumschalter zwei bestimmte 
Kippachsen (C-D und E-F) auf verschiedenen 
Seiten der Kippachse (A-B) festgelegt sind. 

3. Ferngesteuerter Schalter nach Anspruch 2, da- 
durch gekennzeichnet, daB der schwenkbare 
Arm (5a), der den beweglichen Kontakt (13) 
des Hilfsumschalters tragt, von einem schau- 
felartlgen Formtell gebildet wird. dessen auf 
der anderen Seite des Kontakts vorgesehenes 
Endie (14) im Innern ieines Gehauses (15) an- 
geordnet ist, das auch das Element (20) auf- 
weist, welches als Auflager f(ir die Druckfeder 
dient, wobei die gesamte Einhelt im Innern 
eines Kohlraumes (23) untergebracht Ist. der 
auf derh beweglichen Trager (3a) der Haupt- 
kontakte des ferngesteuerten Schalters vorge- 
sehen ist. 
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